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6.1.6 หม้อแปลงไฟฟ้ากาํลงั 

ประเภทของหม้อแปลง สามารถแบ่งได ้2 ประเภทคอื 

 - Auto Transformer  

 - Isolating Transformer 
 

Auto Transformer เป็นหมอ้แปลงที�ขดลวดทางดา้น Primary มกีารเชื�อมต่อวงจรทางไฟฟ้า

กบัขดลวดทางดา้น Secondary ประโยชน์การใชง้านของหมอ้แปลงแบบนี�คอื สามารถปรบัค่า
แรงดนัไฟฟ้าไดต้ามตอ้งการ ใชใ้นวงจรหรี�ไฟแสงสว่าง ใชใ้นระบบ Motor Control ในวงจร Star 

Motor คอื Auto Transformer Starter 

Isolating Transformer เป็นหมอ้แปลงไฟฟ้าที�ใชก้นัทั �วไป วงจรของ Primary จะแยกขาด

จากขดลวดดา้น Secondary 

 

ชนิดของหม้อแปลงไฟฟ้ากาํลงั 

โดยทั �วไปหมอ้แปลงไฟฟ้าที�จะใชเ้ป็นประเภท Isolating Transformer มหีลายชนิดดงันี� 

 ก) หมอ้แปลงไฟฟ้าชนิดแหง้ (Dry Type) 
 ข) หมอ้แปลงไฟฟ้าชนิดหล่อแหง้ (Cast Rasin Type) 

ค) หมอ้แปลงไฟฟ้าชนิดก๊าซ (SF6 Type) 
ง) หมอ้แปลงไฟฟ้าชนิดแช่ในฉนวนทนไฟไหม ้(Synthetic Liquid Immersed Type) 

จ) หมอ้แปลงไฟฟ้าชนิดแช่ในนํ�ามนั (Oil Immersed Type) 
 

ก) หม้อแปลงไฟฟ้าชนิดแห้ง (Dry Type) เป็นรุ่นแรกๆ ของหมอ้แปลงไฟฟ้า ปัจจบุนังาน

ดา้นไฟฟ้ากําลงัไดเ้ลกิใชง้านแลว้ คงมใีชใ้นวงจรควบคุมเลก็ๆ และในงานอเิลก็ทรอนิกสเ์ท่านั �น 
โครงสรา้งหมอ้แปลงจะมขีนาดใหญ่ ฉนวนเป็นอากาศระบายความรอ้นสู่อากาศโดยตรง มี

ความทนทานในการใชง้านด ีแต่มขีอ้จาํกดัในการที�ไมส่ามารถรบัแรงดนัไฟฟ้าไดส้งูๆ 
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ข) หม้อแปลงไฟฟ้าชนิดหล่อแห้ง (Cast Rasin Type)  ใชเ้ทคนิคการหล่อแหง้แบบเสรมิ

ใยแกว้ และ Rasin ใหเ้หลอืน้อยที�สุด เพื�อป้องกนัการเกดิ Insulation Failure  

หมอ้แปลงชนิดนี�เหมาะกบัการตดิตั �งภายในอาคาร ทั �งแบบตดิตั �งเปลอืยภายในหอ้งและแบบ
ตดิตั �งภายในตูห้มอ้แปลง หมอ้แปลงไมไ่หมไ้ฟ และไมก่่อใหเ้กดิก๊าซพษิ 

 
 

ค) หม้อแปลงไฟฟ้าชนิดกา๊ซ (SF6 Type) ใชก๊้าซ SF6 มาใชฉ้นวนไฟฟ้า ความนิยมไม่

แพรห่ลาย เนื�องจากมรีาคาสงู ขอ้ดขีองหมอ้แปลงชนิดนี�คอื มขีนาดเลก็ รบัแรงที�เกดิจาก Short 
Circuit ไดด้ ี ลดปัญหาในการซ่อมบํารงุ ยกเวน้ในส่วนของการตรวจสอบแรงดนัก๊าซ ที�ตอ้งใหอ้ยูใ่น

ระดบัปกต ิในกรณเีกดิเกดิก๊าซรั �วจะมอุีปกรณ์เตอืนและตดัหมอ้แปลงไฟฟ้าออกจากการใชง้าน 

 
 

ง) หม้อแปลงไฟฟ้าชนิดแช่ในฉนวนทนไฟไหม ้(Synthetic Liquid Immersed Type) ใช้

ฉนวนที�เรยีกว่า “Askarel” แทนนํ�ามนั ซึ�งเป็นฉนวนไฟฟ้าไมเ่ป็นเชื�อเพลงิ ไมอ่นุญาตใหต้ดิตั �งภายใน
อาคาร 

Askaral มคีุณสมบตัเิป็นฉนวนไฟฟ้าและถ่ายเทความรอ้นไดด้ ี ไมเ่ป็นเชื�อเพลงิ แต่ภายหลงั
พบว่า Askarel จะสรา้งปัญหามลภาวะ จงึคดิ Silicon Liquid มาใชแ้ทน 

หมอ้แปลงชนิดนี�ยงัไมเ่ป็นที�นิยม เพราะมคีวามยุง่ยากมากกว่าการใช ้Cast Rasin Type 

 
จ) หม้อแปลงไฟฟ้าชนิดแช่ในนํ�ามนั (Oil Immersed Type) ใช ้Mineral Oil เป็น

ฉนวนไฟฟ้าและถ่ายเทความรอ้นจากลวดทองแดง แกนเหลก็ ออกสู่ภายนอกใชแ้รงดนัไดร้ะดบัสงู 
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หมอ้แปลงแบบนี�มรีาคาถูกจงึนิยมใชแ้พรห่ลาย ใชต้ดิตั �งภายนอกอาคารทั �งบนเสาและตดิตั �งบนพื�น 
การตดิตั �งไมอ่นุญาตภายในอาคาร เนื�องจากนํ�ามนัเป็นเชื�อเพลงิและมโีอกาสลุกไหม ้เมื�อมกีาร Shot 

Circuit รุนแรง 

 
 

หมอ้แปลงชนิดนี� โดยทั �วไป ม ี2 แบบ คอื 

 - Seal Tank ถงันํ�ามนัปิดสนิท ภายหลงัเตมินํ�ามนัเรยีบรอ้ยแลว้ 
 - Conservator Tank คอืชนิดเปิดที�ประกอบดว้ยถงันํ�ามนัสาํรอง เหนือตวัหมอ้แปลง 

ปัจจบุนัการไฟฟ้าส่วนภูมภิาคฯ ไดเ้ริ�มกําหนดการใชห้มอ้แปลงแบบ Conservator Tank 
เพราะสะดวกในการดแูล คอืไมต่อ้งคอยดรูะดบันํ�ามนั และอุปกรณ์ตรวจจบัความชื�น (Silica gel) แต่

จะตอ้งมรีะบบการระบายก๊าซที�เกดิขึ�นฉบัพลนัเมื�อมกีาร Short Circuit อยา่งรุนแรง 

การติดตั �งหม้อแปลงไฟฟ้า 

ก) ติดตั �งบนเสาไฟฟ้า 
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ข) ติดตั �งบนพื�นดิน 
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ค) ติดตั �งใต้ดิน 

 
 

ง) ติดตั �งในอาคาร 

 
 

6.1.7 แผงควบคมุไฟฟ้า 

 แผงควบคุมไฟฟ้ามคีวามจาํเป็นอยา่งยิ�งในการป้องกนัระบบไฟฟ้าภายในอาคาร อนัที�จะ

สรา้งความเสยีหายใหแ้ก่ชวีติและทรพัยส์นิได ้รวมไปถงึการตดัตอนวงจรในการบํารุงรกัษาและ
ซ่อมแซมระบบไฟฟ้าใหม้ปีระสทิธภิาพ 

 - แผงควบคุมไฟฟ้าหลกั (Main Distribution Board) , MDB 
 - แผงควบคุมไฟฟ้ารอง (Sub Distribution Board) , SDB ,  (Distribution Board) , DB 

 - แผงควบคุมไฟฟ้ายอ่ย (Load Panel) , LP 
 - แผงสวทิซค์วบคุมมอเตอร ์(Motor Control Center) , MCC 
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แผงควบคมุไฟฟ้าหลกั (Main Distribution Board) , MDB เป็นตูค้วบคุมไฟฟ้าที�ทาํมา

จากเหลก็ประกอบกบัโครงสรา้งที�เป็นเหลก็ ภายในประกอบดว้ยอุปกรณ์ป้องกนั อุปกรณ์ควบคุม และ

เครื�องวดัต่างๆ  
 ตวัตูจ้ะตอ้งมคีวามแขง็แรงสามารถรบันํ�าหนกัของอุปกรณ์ภายในตูไ้ด ้มชี่องระบายความรอ้น

ที�เกดิขึ�นได ้ภายในตูจ้ะประกอบดว้ยส่วนสาํคญัต่างๆ ดงันี� 

 - เมนเซอรก์ติเบรคเกอร ์ (Main Circuit Breaker) MCB เป็น CB แบบ 3Pole ทาํหน้าที�ตดั
ตอนระบบไฟฟ้าทั �งหมดของอาคาร เป็นอุปกรณ์ป้องกนัตวัแรกที�รบักระแสมาจากหมอ้แปลงไฟฟ้า

หรอืไฟฟ้าจากภายนอกอาคาร โดย MCB จะมขีนาดพกิดั AT สงูที�สุดในตู ้และเหมาะสมกบัพกิดัของ
กระแสหมอ้แปลง 

 
 - เซอรก์ติเบรคเกอรร์อง (Sub Circuit Breaker) มทีั �งแบบ 2Pole และ 3Pole ขึ�นอยูก่บัภาระ
ของ วงจรว่าเป็นระบบใด ใชป้้องกนัตูค้วบคุมรองหรอืตูค้วบคุมยอ่ยในแต่ละส่วนของอาคาร มพีกิดั 

AT ตํ�ากว่า MCB และมขีนาด AT ตาม Load ที�ตูค้วบคุมนั �นควบคุมอยู ่มจีาํนวนมากหรอืน้อยขึ�นอยู่
กบัจาํนวนตูค้วบคุมรอง , ตูค้วบคุมยอ่ยหรอืส่วนที�ตอ้งการควบคุม 

 



 บทที� 6 : การออกแบบระบบไฟฟ้า 

6-54 

 - บสับาร ์เป็นแท่งทองแดง เชื�อมต่อกนัระหว่างเมนเซอรก์ติเบรคเกอรก์บัเซอรก์ติเบรคเกอรร์
องตวัอื�นๆ ภายในตูท้นกระแสไดส้งูมาก และสามารถจดัวางไดด้กีว่าการใชส้ายไฟฟ้า และจะมกีาร

ทาสตีามเฟสของระบบไฟฟ้าคอื 
 เฟส A  = สแีดง 

 เฟส B  = สเีหลอืง 
 เฟส C  = สนํี�าเงนิ 

 สายศูนย ์N = สขีาว 
 สายดนิ G = สเีขยีว 

ขนาดพกิดักระแสของบสับารจ์ะมขีนาดมากกว่าหรอืเท่ากบัขนาดพกิดั AT ของเมน
เซอรก์ติเบรคเกอร ์

 - Pilot Lamp เป็นหลอดไฟฟ้าที�ใชแ้สดงสถานะของระบบไฟฟ้า เช่น กรณไีฟฟ้าจากการ
ไฟฟ้าฯ ดบัหลอด Pilot Lamp จะดบัลง หรอืว่ากรณีที�เซอรก์ติเบรคเกอรต์ดัวงจร (Trip) กจ็ะดบัลง

เช่นเดยีวกนั สขีองหลอดจะม ี3 ส ีเท่ากบัจาํนวนเฟส A , B , C ซึ�งกจ็ะเหมอืนรหสัสขีองบสับาร ์

 
 - Voltmeter ใชว้ดัพกิดัแรงดนัของระบบไฟฟ้า เป็น Voltmeter ที�ใชง้านเฉพาะการตดิตั �งกบั

ตูค้วบคุมไฟฟ้าโดยเฉพาะ 
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 - Ampmeter ใชว้ดัพกิดักระแสของระบบไฟฟ้าที�อยูใ่นอาคารทั �งหมด 

 
 - Selector Switch เป็นสวทิชท์ี�ใชใ้นการเลอืกค่าในการอ่านค่าพกิดักระแสหรอืพกิดัแรงดนั

ตามส่วนต่างๆ ของระบบไฟฟ้าทั �งหมดของอาคาร โดยจะใชค้วบคู่กนักบั Voltmeter และ Ampmeter 

โดยจะเป็น Volt Selector Switch 1 ตวั และ Amp Selector Switch อกี 1 ตวั  
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 การใช ้Selector Switch ทําใหล้ดจาํนวนของ Ampmeter หรอื Voltmeter ลง แทนที�จะตอ้ง
ตดิตั �งตามจดุที�เราตอ้งการวดัค่าพกิดั กใ็ช ้Selector Switch นี�แทน 

 - Current Transformer , CT เนื�องจากกระแสในระบบมคี่าสงูมากเกนิกว่าที� Ampmeter จะ
สามารถวดัค่าได ้ หรอืหากวดัไดต้อ้งใช ้ Ampmeter ที�มขีนาดใหญ่มากในการวดั ดงันั �น CT จงึถูก

นํามาใช ้เพื�อช่วยในการลดพกิดักระแสลงที�เหมาะสมสําหรบัเครื�องวดักระแส โดยจะใชก้บั Ampmeter 
เท่านั �น โดยปกตจิะเหลอืค่าพกิดักะแสสงูสุดเพยีง 5A เท่านั �น ซึ�งจะตอ้งใช ้Ampmeter ที�มขีนาด 5A 

ดว้ยเช่นเดยีวกนั CT จะตดิตั �งในตูจ้าํนวนตามเฟสของระบบ เช่น ระบบ 3 เฟส กจ็ะม ีCT จาํนวน 3 
ตวัเช่นเดยีวกนั การบอกขนาดของ CT จะบอกเป็น ค่ากระแสของระบบ / ค่ากระแสของเครื�องวดั 

เช่น 100A / 5A หมายความว่า CT สามารถแปลงค่ากระแสพกิดัไดส้งูสุด 100A และลดลงเหลอืเตม็
พกิดัที� 5A และจะตอ้งใชก้บั Ampmeter ขนาด 0-100A เป็นตน้ 
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- อุปกรณ์อื�นๆ เช่น Wattmeter , Power Factor meter , Kwh meter , Capacitor , ATS 

(Autometic Transfer Switch = ใชก้บัการตดัต่อวงจรของหมอ้แปลงที�รบัไฟฟ้าจากการไฟฟ้าฯ และ

เครื�องกําเนิดไฟฟ้า กรณทีี�ต้องการใชก้ําลงัไฟฟ้าอยา่งต่อเนื�อง)  
ตู ้ MDB ส่วนมากจะมขีนาดใหญ่ ดงันั �นในการตดิตั �งในอาคารจงึมกัตดิตั �งวางบนพื�น โดย

จะตอ้งทาํฐานคอนกรตีสาํหรบัวางตู ้MDB และทาํช่องสาํหรบัวางสายไฟฟ้าดว้ย  
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แผงควบคมุไฟฟ้ารอง (Sub Distribution Board) , SDB ,  (Distribution Board) , DB 

 จะมลีกัษณะและส่วนประกอบคลา้ยกนักบัตู ้ MDB แต่จะมพีกิดัของอุปกรณ์ตดัตอนเลก็กว่า 
ดงันั �นขนาดโครงสรา้งจงึเลก็กว่า การตดิตั �งจงึสามารถวางบนพื�นหรอืวางตดิผนงัได ้ ใชใ้นการควบคุม

ในส่วนที�ตอ้งการควบคุมส่วนทเีฉพาะลงไปอกี เช่น ควบคุมระบบไฟฟ้าของชั �นต่างๆ ในอาคารสงู 

หรอื ควบคุมระบบไฟฟ้าของอาคารที�อยูต่ดิกนัที�มขีนาดเลก็กว่า โดยจะถูกควบคุมที�เซอรก์ติเบรค
เกอรท์ี�ตดิตั �งในตู ้MDB อกีชั �นหนึ�ง 
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แผงควบคมุไฟฟ้าย่อย (Load Panel) , LP 

 เป็นแผงสวทิชท์ี�ใชค้วบคุมส่วนของวงจรไฟฟ้ายอ่ยในส่วนที�ตอ้งการควบคุมหรอืในหอ้งที�
ตอ้งการควบคุม Load Panel จะมเีซอรก์ติเบรคเกอรห์ลายๆ ตวัวางเรยีงกนัอยูใ่นกล่องเหลก็จงึทาํให้

แผงมขีนาดเลก็เมื�อเทยีบกบัจาํนวนวงจรที�มนัป้องกนัอยู ่ ในบางอาคารจะไมม่ ี SDB กจ็ะใช ้ Load 
Panel นี�ทําหน้าที�แทน เช่นเดยีวกบั SDB  

 Load Panel สามารถแบ่งเป็น 2 แบบคอื  
 - Load Panel 3 Phase เรยีกว่า Load Center , LP 

 - Load Panel 1 Phase เรยีกว่า Consumer Unit , CU 
 

 Load Center 

 Load Center ที�มเีมนเซอรก์ติเบรคเกอรอ์ยูภ่ายในตวัเองและป้องกนัเซอรก์ติเบรคเกอรอ์ื�นๆ 
ทั �งหมดในแผงเรยีกว่า เป็นแบบ Main Breaker 



 บทที� 6 : การออกแบบระบบไฟฟ้า 

6-63 

 
 

 

 



 บทที� 6 : การออกแบบระบบไฟฟ้า 

6-64 

 
 

 Load Center ที�มไีมเ่มนเซอรก์ติเบรคเกอรอ์ยูภ่ายในตวัเอง เรยีกว่า เป็นแบบ Main Lug ซึ�ง
มกัใชก้บัตูค้วบคุมที�ตดิตั �งอยูใ่กลก้บัตู ้MDB เมื�อเทยีบราคาแลว้จะมรีาคาถูกกว่า แบบ Main Breaker 
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 ขนาดของ Load Center จะมขีนาดตามวงจรที�ใชใ้นการควบคุมใหเ้ลอืกใช ้และขนาดของเมน
เซอรก์ติเบรคเกอร ์ (หากเป็นแบบ Main Breaker) หรอืตามขนาดกระแสของ Main Lug (หากเป็น

แบบ Main Lug) โดยจะมจีาํนวนวงจรควบคุมใหเ้ลอืกใชค้อื ตั �งแต่ 12cct , 18cct , 24cct , 30 cct , 
36cct และ 42cct (cct=จาํนวนวงจรยอ่ย)  ซึ�งหากมวีงจรมากเกนิกว่า 42 วงจรจะตอ้งทาํการตดิตั �งตู้

เพิ�มเตมิ 
 

Consumer Unit 

จะใชก้บัระบบไฟฟ้า 1 เฟส 2 สาย 240V โดยมขีนาดใหเ้ลอืกใชต้ามแต่ผูผ้ลติจะสรา้งขึ�นมาก 
เช่น 2cct , 4 cct , 6cct , 8cct , 12cct , 16cct เป็นตน้ หรอือาจจะมแีบบพเิศษเพื�อรองรบัการควบคุม

ที�หลากหลายขึ�นเช่นแบบ Split Bus Consumer Unit การใชง้านจะควบคุมในระบบไฟฟ้า 1 เฟส 2 
สาย หรอืในส่วนที�เลก็กว่า เช่น ภายในหอ้งนอน หรอื ในอาคารหอพกัที�จะตอ้งมกีารควบคุมระบบ

ไฟฟ้าที�อสิระต่อกนั เป็นต้น 
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แผงควบคมุมอเตอรไ์ฟฟ้า (Motor Control Center) , MCC 

เป็นตูค้วบคุมมอเตอรไ์ฟฟ้าที�เป็นตูท้ี�ประกอบดว้ยอุปกรณ์ควบคุมมอเตอรไ์ฟฟ้า เช่น แมค
เนตกิสค์อนแทคเตอร ์, โอเวอรโ์หลดรเีลย ์สวทิชป์ุ่ มกด และ Plot Lamp หรอืเซอรก์ติเบรคเกอร ์

รวมทั �งสายต่อวงจรยอ่ย 
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 ตารางโหลด (Load Schedule) 

 ตารางโหลดจะเป็นตวัที�บอกรายละเอยีดใหเ้ราทราบค่าต่างๆ ภายในระบบไฟฟ้า ซึ�งมคีวาม

จาํเป็นเป็นอยา่งยิ�งที�จะตอ้งระบุในแบบระบบไฟฟ้า โดยจะมทีั �งที�เป็นของตู ้ Load Center และ ตู ้
Consumer Unit รวมไปถงึตู้ MDB โดยที�องคป์ระกอบของตารางโหลดจะบอกค่าต่างๆ ดงันี� 

 - หมายเลขวงจร cct (Circuit Number) จะบอกเท่ากบัจาํนวนของวงจรยอ่ยของตูค้วบคุม

ไฟฟ้านั �นๆ  
 - รายละเอยีดของวงจร (Disscription) เป็นตวับอกว่าวงจรยอ่ยนั �นเป็นการควบคุมในโหลด

ชนิดใด เช่น โหลดแสงสว่าง (Lighting) โหลดเตา้รบั (Receptacle) โหลดเครื�องปรบัอากาศ (Air 
condition) โหลดมอเตอร ์(Motor) 

 - ขนาดพกิดัของโหลด (VA) (โวลท-์แอมป์) หากเป็นตู ้3 เฟส กจ็ะมทีั �งเฟส A ,B ,C หากเป็น
ตู ้1 เฟส กจ็ะมเีพยีงเฟสใดเฟสหนึ�ง 

 - ขนาด,ชนิด,จาํนวนของสายไฟฟ้า เช่น  2x1.5 THW 
 - ขนาด,ชนิด,จาํนวนของท่อรอ้ยสายไฟฟ้า 

 - ขนาดของท่อ AT / AF Circuit Breaker และ Pole ของ Circuit Breaker 
 - แผนภาพของวงจรตูค้วบคุมไฟฟ้า (Diagram) 



 บทที� 6 : การออกแบบระบบไฟฟ้า 

6-69 

 



 บทที� 6 : การออกแบบระบบไฟฟ้า 

6-70 

 



 บทที� 6 : การออกแบบระบบไฟฟ้า 

6-71 

 
 

6.1.7 แผนผงัระบบไฟฟ้า (Diagram) 

 แผนผงัที�ใชใ้นระบบไฟฟ้าภายในอาคาร (Diagram) มใีชก้นัอยูม่ ี2 แบบคอื  
 - Single Line Diagram 

 - Riser Diagram 
 

 
 

 Single Line Diagram 
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 เป็นแบบที�แสดงการจ่ายไฟฟ้าภายในอาคารของตู ้ MDB นบัตั �งแต่หมอ้แปลงไฟฟ้ามายงัเมน
เซอรก์ติเบรคเกอรข์องอาคารที�ตดิตั �งในตู ้MDB และเซอรก์ติเบรคเกอรท์ี�ควบคุมตู้ควบคุมรอง (SDB) 

และตูค้วบคุมยอ่ย (LP) ทั �งหมดของอาคารรวมทั �งอุปกรณ์เครื�องวดั , ขนาดพกิดักระแส AT ของเมน
เซอรก์ติเบรคเกอร,์เซอรก์ติเบรคเกอรท์ี�ตดิตั �งในตู ้ MDB , ขนาดพกิดักระแสของบสับาร ์ และชนิด ,

ขนาด,จาํนวนของสายประธาน (Main Feeder) , สายป้อน (Feeder) , ขนาดพกิดขัองหมอ้แปลง
ไฟฟ้า 

 

 



 บทที� 6 : การออกแบบระบบไฟฟ้า 

6-73 

 
 

Riser Diagram 

เป็นแบบแสดงโครงสรา้งของระบบไฟฟ้าภายในอาคารจะแสดงอุปกรณ์หลกัในระบบและสาย
ป้อนในแนวดิ�งที�จ่ายไฟไปตามจดุหรอืชั �นต่างๆ ของอาคาร พรอ้มแสดงตูค้วบคุมหลกั (MDB) , 

ตูค้วบคุมรอง (SDB), ตูค้วบคุมยอ่ย (LP) ในแต่ละชั �น ดงัรปู 



 บทที� 6 : การออกแบบระบบไฟฟ้า 

6-74 

 
 

 
 

 
6.1.8 ระบบสายไฟฟ้าในอาคาร 

 ในอาคารจะตอ้งมสีายไฟฟ้าที�เชื�อมต่ออุปกรณ์ต่างๆ ในอาคารรวมไปถงึการเชื�อมต่อ
ตูค้วบคุมไฟฟ้าต่างๆ เขา้ดว้ยกนัซึ�งจะมชีื�อเรยีกที�แตกต่างกนัตามการตดิตั �ง ไดแ้ก่ 

 สายประธาน (Main Feeder) เป็นสายที�ใชใ้นการเชื�อมต่อตั �งแต่ดา้น Secondary หมอ้แปลง

ไฟฟ้ามายงัเมนเซอรก์ติเบรคเกอรข์องตู ้MDB 

 สายป้อน (Feeder) เป็นสายที�ใชใ้นการเชื�อมต่อตั �งแต่ ตู ้MDB ซึ�งจะต่อออกมาจากเซอรก์ติ

เบรคเกอรร์องในตู ้MDB ไปยงัเมนเซอรก์ติเบรคเกอรข์องตู ้SDB หรอื ตู ้Load Center , Consumer 

Unit 
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 สายวงจรย่อย  เป็นสายที�ใชใ้นการเชื�อมต่อตั �งแต่ลกูเซอรก์ติเบรคเกอรย์อ่ยใน ตู ้SDB หรอื 

ตู ้Load Center , Consumer Unit ไปยงัวงจรไฟฟ้าแสงสว่าง , วงจรไฟฟ้ากําลงั , เตา้รบัไฟฟ้า , 

เครื�องปรบัอากาศ หรอื มอเตอรไ์ฟฟ้า หรอือุปกรณ์ไฟฟ้าอื�นๆ 

 
 

 

 


