
1. �����	
ก���������ก������
�������
����������	����� 	�� 0.05 #	$�
�%��&' ()��*$��ก(+���&�,�ก%���
�%� 
*��-��&� ()+����.�,�ก%� (full load) 
 

2. �����	
ก���������ก������
����ก���8���)ก 
Circuit Characteristic) �&������.��	
�%����ก��%

� 	���&�( 0.28 ohm ก��������&�( 
%Voltage regulation  

 
3. �	��	������ก������
����ก���8���)ก
*��+��$�H�
$�8����)�����.� 1,680 
�	��	���%��&' �$�8����)�����.���(��*��+����(�&+�� 
 
4. Self-excited dc-generator #�) field winding resistance Rf = 50 Ohm, armature resistance Ra = 0.1 Ohm 
STก�����*��+�����#$�� �&������.��	U,�ก%� 
terminal voltage ( Vt )  
 
5.  ก equivalent circuit �	
 series dc
Ohm, field resistance Rs = 0.2 Ohm, 
)  
�TX+,X��ก	U��S�: 

 

�����	
ก���������ก������
������� (Shunt Generator) ��� 100 ก�#��%��� 230 
#	$�� ������������������� 57.5 #	$�� S������	
ก���������

�%��&' ()��*$��ก(+���&�,�ก%���
�%� (rated voltage)  
$�(��
�����	������$�&�)��� 
full load)  

�����	
ก���������ก������
����ก���8���)ก (Separately excited) �&�8-�%ก^-��UU�X_��
 � 
�&������.��	
�%����ก��%
 (Prime mover) 1,400 rpm �%
��
 ��������	���

ก��������&�( 0.6 A S������	
ก������&' ()+�� 60 A  
$��
�%������&��%'� ���

 

�	��	������ก������
����ก���8���)ก (Separate excite) �&�������������	����� 	�� 
1,680 �	U�(	��& ����%U��
�%����� 230 V ก���� 

�	��	���%��&' �$�8����)�����.���(��*��+����(�&+�� (No load)  

field winding resistance Rf = 50 Ohm, armature resistance Ra = 0.1 Ohm 
STก�����*��+�����#$�� �&������.��	U,�ก%� field winding current �&�(��(ก%U 4 A 

series dc-generator #�)�& load current = 20 A, armature resistance Ra = 0.1 
Ohm, field resistance Rs = 0.2 Ohm, ��� armature voltage Ea = 120 V  
����-$ 

 
 

230 #���� �&���
S������	
ก���������

 
$�(��
�����	������$�&�)��� (Induced EMF) 

�&�8-�%ก^-��UU�X_��
 � (Open 
�%
��
 ��������	���
 
$��
�%������&��%'� ��� 

�&�������������	����� 	�� 0.25 ohm 
ก���� 28 A  
$�(

field winding resistance Rf = 50 Ohm, armature resistance Ra = 0.1 Ohm 
4 A  
����-$ 

load current = 20 A, armature resistance Ra = 0.1 
 
����-$ terminal voltage ( Vt 



6.  ก equivalent circuit �	
 parallel dc
0.1 Ohm, parallel field resistance Rf = 50 Ohm, 
voltage Ea  

 
7. �	��	������ก������
��� 
�-��%U#$����.�,�ก%�  
$�(��
�%������$�&�)��� ���ก��%
�����&����
��� ก�����	����� 	�� 
�����%U  
 
8. �	��	������ก������
�UUก���8���)ก
rpm #�)*��ก���� 28 A S������	����� 	���&�������� 
+��  
 
9. �	��	������ก������
�UU�%��� 
����������	����� 	�����������_����&�( 
���
�	
��%กh� �,��	*$��	��	���&�����.� 
 
10. �	��	��������� 5 hp , 120 V , 1750 rpm 
%  
$�����.��-���(�%U#$��
 
11. �����	
ก���������ก������
�UUก���8���)ก
*$����������	
�����	����� 	�� �����	����	��#,� ���������) ���������_���
0.1053, 0.0306, 0.0141 ��� 96.3 ohm 
�-���
���.�,�ก%�  
 
12. �����	
ก���������ก������
�UU�%���
�-� ()#$����� 6 kW �&���
�%� 
����������	����� 	��  

parallel dc-motor #�)�& terminal current It = 10 A, armature resis
0.1 Ohm, parallel field resistance Rf = 50 Ohm, ��� terminal voltage Vt = 100 V  
����-$

 

�	��	������ก������
��� 120 V �����	����� 	���&�������� 1.5 S��	��	��ก��ก���� 
 
$�(��
�%������$�&�)��� ���ก��%
�����&����
��� ก�����	����� 	�� 

�	��	������ก������
�UUก���8���)ก (separately excited) ��� 230 V ก��%
��
��&������.� 
S������	����� 	���&�������� 0.25  
$�(�����.��	U�-���(�&ก��%U

�	��	������ก������
�UU�%��� (shunt motor) ��� 20 hp, 240 V, 850 rpm ก����,�ก%� 
����������	����� 	�����������_����&�( 0.242 ��� 95.2 ohm �����%U  
$�(�X	���h.���ก�

	��	���&�����.� 1650 rpm #�)�&�ก����	����� 	���&�(�Xk� 

5 hp , 120 V , 1750 rpm ก��%
��
���.�,�ก%�#�)�&�( Speed regulation 
 
$�����.��-���(�%U#$��  

�����	
ก���������ก������
�UUก���8���)ก (separately excited) ,�ก%� 25 kW, 250 V, 1450 rpm 
*$����������	
�����	����� 	�� �����	����	��#,� ���������) ���������_���

6.3 ohm �����%U  
$�(��
�%������$�&�)����	
�����	����� 	�� 

�����	
ก���������ก������
�UU�%��� (shunt generator) �%�$�H�
�&��������������_��� 
�&���
�%� 120 V ,U�(��
�%������$�&�)����&�(�Xk� 133 V 

terminal current It = 10 A, armature resistance Ra = 
 
����-$ armature 

S��	��	��ก��ก���� 4 A 
 
$�(��
�%������$�&�)��� ���ก��%
�����&����
��� ก�����	����� 	�� 

ก��%
��
��&������.� 1680 
 
$�(�����.��	U�-���(�&ก��%U

ก����,�ก%� 72 A ���
 
$�(�X	���h.���ก�

#�)�&�ก����	����� 	���&�(�Xk� 50.4 A  

Speed regulation ��(ก%U 4 

25 kW, 250 V, 1450 rpm S�
*$����������	
�����	����� 	�� �����	����	��#,� ���������) ���������_��� �&�(�Xk� 

 
$�(��
�%������$�&�)����	
�����	����� 	�� 

�%�$�H�
�&��������������_��� 60 ohm 
133 V  
$���



13. �����	
ก���������ก������
��� 100 kW, 1800 rpm, 240 V ก��%
��
��&�,�ก%� S� voltage 
regulation �&�(�Xk� 2.3 %  
$�(��
�%��-���( ()#$��  
 
14. �	��	������ก������
�UU�%��� (shunt motor) ��� 240 V ก��%
��
��&������.� 850 rpm #�)*��
ก����	����� 	�� 70 A S������	����� 	���&�������� 0.1 ohm  
$�(���������&� �����(	
	�8ก��ก%U�����	����� 	�� �,��	��*$������.����
�Xk� 650 rpm #�)*��ก����	����� 	�� 50 A  
 
15. �	��	������ก������
�UU�%��� (shunt motor) ��� 150 hp, 240 V, 650 rpm �-���
��%U#$��
��� 124 hp �	��	��ก��ก���� 420 A S�*$�������������	
	����� 	�� ���������_����&�( 
0.0125 ��� 32 ohm �����%U ��
�%��ก��(	��X�
S(��&�( 2 V  
$�(ก��%
�����&��Tl��&)�	
�	��	��  
 
16. �	��	������ก������
�UU�%��� (shunt motor) ��� 150 hp, 240 V, 650 rpm �-���
��%U#$��
��� 124 hp �	��	��ก��ก���� 420 A S�*$�������������	
	����� 	�� ���������_����&�( 
0.0125 ��� 32 ohm �����%U ��
�%��ก��(	��X�
S(��&�( 2 V  
$�(ก��%

��Tl��&) ก�(��$�8� 
(rotation loss) ���X�����m�+,�	
�	��	��  
 
17. �	��	������ก������
�UU	�8ก�� (series motor) ,�ก%���
�%� 230 V �&�(�������������	��
��� 	����� ���������_����Xk� 0.1 ohm ��� 0.15 ohm �����%U ก�$��*$�ก��%

��Tl��&) ก�(��
$�8� (rotation loss) �&�( 650 W S��	��	����
��&������.� 720 rpm #�)*��ก���� ก�$�(
 () 48 A  

$�(��
U���&��ก��	��	��  
 
18. �	��	������ก������
�UU	�8ก�� (series motor) ,�ก%���
�%� 230 V �&�(�������������	��
��� 	����� ���������_����Xk� 0.1 ohm ��� 0.15 ohm �����%U ก�$��*$�ก��%

��Tl��&) ก�(��
$�8� (rotation loss) �&�( 650 W S��	��	��ก��%
��
��&������.� 720 rpm #�)*��ก���� ก�$�(
 () 48 
A S��	��	��*��ก���� ก�$�(
 ()���
�Xk� 32 A  
$�����.��	
�	��	��  
 
19. �����	
ก���������ก������
�UU����&�,�ก%���
�%����� 250 V ��������	���� 	�� 0.15 
ohm �����������������UU��� 100 ohm �-� ()ก��%
����*$��������������&�( 25 
ohm ��	
*�������.��	
���ก��%
�
ก� 3000 rpm *$�����-$�(ก���������&��$�n(������	���
� 	��  



20. Separately excited field dc motor ��� 28.6 kW, 440 V, 72 A, 1500 rpm �-��%U+���&�,�ก%�ก��%
 
#�)X�	�������),�ก%���
�%��������,�ก%�ก���� *$�����-$��
�����	������$�&�)����&������	���
� 	�� (Armature induced emf)  

 
 
21. Separately excited field dc motor ��� 28.6 kW, 440 V, 72 A, 1500 rpm �-��%U+���&�,�ก%�ก��%
 
#�)X�	�������),�ก%���
�%��������,�ก%�ก���� *$�����-$��
U���&��ก�� ก�����(�$�.ก 
(Electromagnetic torque)  

 
 
22. �����	
ก���������ก������
�UU������ 10 kW, 250 V, 1200 rpm ����&�(�(
o���
���TX 
�-��&� ()+���&�,�ก%���
�%��������ก���� *$�����-$ก����	���� 	�� (Armature current)  

 
 


